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              · 
 

        朱玉可
              · 
 

        鲁棒性
              · 
 2019 年 10 月 22 日 
 【斯坦福大学李飞飞高徒朱玉可博士毕业论文和PPT，158页pdf与96页slides】闭合感知-动作循环:实现通用机器人的自治，能够理解并与现实世界交互的通用机器人构建智能
 


 专知会员服务 
 专知，提供专业可信的知识分发服务，让认知协作更快更好！




 机器人和自主系统在现代经济中扮演着重要的角色。定制机器人显著提高了生产率、操作安全性和产品质量。然而，人们通常通过编程操作这些机器人来完成较小的领域的特定任务，而无法快速适应新任务和新情况。廉价、轻便和灵活的机器人硬件的出现为将机器人的自主能力提升到前所未有的水平提供了机会。新的机器人硬件在日常环境中的一个主要挑战是处理现实世界的持续变化性和不确定性。为了应对这一挑战，我们必须解决感知和行动之间的协同作用:一方面，机器人的感知自适应地指导其行动，另一方面，它的行动产生了新的感知信息，用于决策。我认为，实现通用机器人自治的关键一步是将感知和动作紧密地结合起来。
 
新兴的人工智能计算工具已经证明了成功的希望，并构成了在非结构化环境中增强机器人感知和控制的理想候选。机器人的实体本质迫使我们超越现有的从无实体数据集学习的范式，并激励我们开发考虑物理硬件和动态复杂系统的新算法。
 
本论文的研究工作是建立可通用的机器人感知和控制的方法和机制。我们的工作表明，感知和行动的紧密耦合，有助于机器人通过感官与非结构化的世界进行交互，灵活地执行各种任务，并适应地学习新任务。我们的研究结果表明，从低级的运动技能到高级的任务理解三个抽象层次上解剖感知-动作循环，可以有效地促进机器人行为的鲁棒性和泛化。我们规划的研究工作是处理日益复杂的任务，展现出我们朝着圣杯目标的路线图:在现实世界中构建长期的、通用的机器人自治。
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  权益说明
本文档仅做收录索引使用，若发现您的权益受到侵害，请立即联系客服(微信: zhuanzhi02，邮箱：bd@zhuanzhi.ai），我们会尽快为您处理
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 【斯坦福大学博士论文】自监督场景表示学习， 97页pdf
  专知会员服务
 92+阅读 · 2020年6月19日



 【斯坦福大学博士论文】统计模型的代数与机器表示，224页pdf
  专知会员服务
 32+阅读 · 2020年6月18日




 【牛津大学博士论文】基于强化学习的无地图机器人导航，Reinforcement Learning Based MRN
  专知会员服务
 109+阅读 · 2020年5月18日




 Nature论文：用于自主血管通路的深度学习机器人导航，新泽西州立大学
  专知会员服务
 23+阅读 · 2020年2月17日




 AAAI2019 Tutorial：可解释AI—人工智能的圣杯（160页PPT从理论到动机，应用和局限性）
  专知会员服务
 115+阅读 · 2020年1月13日




 【XAI研讨会】知识图谱中的可解释可验证表示学习，62页ppt
  专知会员服务
 129+阅读 · 2019年12月7日




 【CMU博士论文2019】建立知识感知的自然语言理解系统，附118页论文全文下载
  专知会员服务
 49+阅读 · 2019年10月27日




 斯坦福李飞飞高徒Johnson博士论文: 组成式计算机视觉智能,195页PDF
  专知会员服务
 64+阅读 · 2019年10月27日




 【伯克利博士论文】如何让机器人多技能？通过最大熵强化学习(107页pdf)
  专知会员服务
 75+阅读 · 2019年10月27日



 【综述】多智能体深度强化学习综述，附49页PDF
  专知会员服务
 197+阅读 · 2019年8月30日




 【CMU博士论文2019】建立知识感知的自然语言理解系统，附118页论文全文下载
  专知
 21+阅读 · 2019年10月23日




 让智能体主动交互，DeepMind提出用元强化学习实现因果推理
  机器之心
 17+阅读 · 2019年2月11日




 AAA2019 Tutorial：可解释AI—人工智能的圣杯（160页PPT从理论到动机，应用和局限性）
  专知
 17+阅读 · 2019年1月28日




 【Science机器人2019子刊AI5篇新论文】不止模仿：通过学习概念的认知程序实现机器人零数据任务迁移
  专知
 10+阅读 · 2019年1月18日




 斯坦福李飞飞高徒Johnson博士论文: 组成式计算机视觉智能,195页PDF
  专知
 57+阅读 · 2018年12月16日




 Yan Lecun 自监督学习：机器能像人一样学习吗？ 110页PPT+视频
  专知
 29+阅读 · 2018年10月9日




 【学界】对抗强化学习最新研究：可用于自动驾驶汽车「碰撞避免机制」检测
  GAN生成式对抗网络
 9+阅读 · 2018年6月11日




 【智能制造】智能制造的核心——智能决策
  产业智能官
 11+阅读 · 2018年4月11日




 CICC科普栏目｜如何让机器人自主行动？伯克利利用神经网络动力学实现基于模型的强化学习
  人工智能学家
 4+阅读 · 2017年12月2日




 李克强：智能车辆运动控制研究综述
  厚势
 18+阅读 · 2017年10月17日




 Simple and effective localized attribute representations for zero-shot learning
  Arxiv
 5+阅读 · 2020年6月10日




 Few-shot Natural Language Generation for Task-Oriented Dialog
  Arxiv
 30+阅读 · 2020年2月27日



 An End-to-End Baseline for Video Captioning
  Arxiv
 6+阅读 · 2019年4月4日




 Paraphrase Generation with Deep Reinforcement Learning
  Arxiv
 4+阅读 · 2018年8月23日



 Sockeye: A Toolkit for Neural Machine Translation
  Arxiv
 7+阅读 · 2018年6月1日



 Horizontal Pyramid Matching for Person Re-identification
  Arxiv
 3+阅读 · 2018年4月30日



 Learning Representative Temporal Features for Action Recognition
  Arxiv
 4+阅读 · 2018年3月14日



 Pose-Normalized Image Generation for Person Re-identification
  Arxiv
 5+阅读 · 2018年2月13日



 Recursive Feature Generation for Knowledge-based Learning
  Arxiv
 4+阅读 · 2018年1月31日



 Parameter Space Noise for Exploration
  Arxiv
 3+阅读 · 2018年1月31日
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 热门VIP内容
   开通专知VIP会员 享更多权益服务
【WSDM2024教程】无偏学习排序：关于近期进展和实际应用，198页ppt
开放世界机器学习
Stable Diffusion 3论文终于发布，架构细节大揭秘，对复现Sora有帮助？附中英文报告
【CVPR2024】通过丰富的监督增强视觉-语言预训练
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